Servicio de
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Pinza neumatica de gran apertura paralela
Serie MHL2
Tamano: 10, 16, 20, 25, 32, 40

.racteristicas

+ Accesorios de mordaza y cuerpo faciles de montar.

« Gran carrera de apertura/cierre. Optimo para sujetar piezas
de gran tamano que presenten dimensiones variables.

« El doble émbolo proporciona una gran fuerza de agarre.

« Posibilidad de afadir detectores magnéticos.

.rmade pedido MHL—2 ,3_2|D D

Carrera de apertura/cierre [mm]
Gran apertura Simbolo | 010 | 016 | 020 | 025 | 032 | 040
Namero de dedos = 20 | 30 40 | 50 | 70 | 100
2 | 2dedos ~ Diametro e 1 40 | 60 | 80 | 100 | 120 | 160
10 |10 mm 2 60 80 100 | 120 | 160 | 200
16 |16 mm .
20 [20 mm Actuacion
25 (25 mm D | Doble efecto
_82[32mm  eTipo de rosca de conexion

I8 40 mm ~ [ M5 |o10a025
Rc
232, 640
., TF G
comendacion de producto
a Los articulos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso.
W o oductos en stock para una rapida entrega Detectores magnéticos
MHL2-10D  MHL2-16D  MHL2-20D MHL2-25D MHL2-32D  MHL2-40D + D-M9PWL (indicacién en 2 colores PNP)
MHL2-10D1 MHL2-16D1 MHL2-20D1 MHL2-25D1 MHL2-32D1 MHL2-40D1 + D-MONWL (indicacion en 2 colores NPN)

MHL2-10D2 MHL2-16D2 MHL2-20D2 MHL2-25D2 MHL2-32D2 MHL2-40D2

.racteristicas técnicas

Nota) Para més opciones, consulte la seccién
Detector magnético, pagina 1025.

@ Productos relacionados

Diametro [mm] 10 |16 ] 20 | 25| 32 | 40 ’
Fluido Aire Serie D-7K/D-RK - Reguladores de caudal - pagina 1060
Actuacion Doble efecto Series AS - Reguladores de caudal - pagina 1258

Serie SY - Valvulas - pagina 74, 110, 129

Presion de trabajo [MPa] 0.1520.6 | 0.1a0.6 Serie SV - Valvulas - pagina 29
Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60°C Serie VQC - Valvulas - paginas 221
Repetitividad +0.1 Serie AC - Tratamiento de aire - pagina 1079
= Serie IDK - Tubo de control de humedad - pagina 1180
Lubricacion No necesaria Serie TU - Tubos - pagina 1253
Fuerza efectiva de agarre Serie KQ2 - Racores - pagina 1214
[N]a 0.5 MPa 14 45 | 74 | 131 | 228 | 396

Nota) Punto de agarre = Didametro 10, 16, 20, 25: 40 mm, diametro 32, 40: 80 mm.

.)delo/carre ra

.. |Frecuencia| Carrera de Anchura .2 |Frecuencia| Carrera de Anchura
Modelo metro| MSX0e | sperad |GoGions | de | PSS yoy mawo| TAXGE | aperual | Godeng | de | Peso
mml | om] | reota | MLt | e I e N L R ety o

MHL2-10D 60 20 56 76 | 280 MHL2-25D 60 50 100 150 | 1690
MHL2-10D1] 10 | 40 78 118 | 345 MHL225D1| 25 | 100 182 282 | 2560
MHL2-10D2 60 96 156 | 425 MHL2-25D2 120 200 320 | 2775
MHL2-16D 60 30 68 98 | 585 MHL2-32D 30 70 150 220 | 2905
MHL2-16D1| 16 | 60 110 170 | 795 MHL282D1| 32 | 120 198 318 | 3820
MHL2-16D2 80 130 210 | 935 MHL2-32D2 160 242 402 | 4655
MHL2-20D 60 40 82 122 [ 1025 MHL2-40D 30 100 188 288 | 5270
MHL2-20D1| 20 [ 80 142 222 [ 1495 MHL2-40D1 | 40 | 160 246 406 | 6830
MHL2-20D2 100 162 262 | 1690 MHL2-40D2 200 286 486 | 7905

Nota) La extension de apertura y cierre representa el valor cuando se sujeta el exterior de la pieza de trabajo.

L.IJ E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catélogos especificos o nuestra informacién online.
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884 Serle MHL2 - Pinza neumatica de apertura paralela: Gran apertura . . ... %SNC

.nensiones

MHL2-10DO

Ranura de montaje de detectores magnéticos
(4 posiciones)*
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(Orificio de montaje del cuerpo)j

* Dimensiones de la ranura de montaje de los
detectores magnéticos (Vista ampliada)

Cerrado J

Vista transversal K (Dedos cerrados)

2 x M4 prof. rosca 5
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4 x M4 prof. rosca 8
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3H9"0™ prof. 3 (Rosca de montaje)

018H9*5*prof. 3

(Rosca de montaje)

[mm]
Modelo A B C D E F G H J
MHL2-10D 38 | 36 | 51 | 26 | 56 76 | 100 | 24 80
MHL2-10D1 54 | 52 | 67 | 42 | 78 | 118 | 142 | 39 | 108
MHL2-10D2 72 | 70 | 85 | 60 | 96 | 156 | 180 | 57 | 146

Nota 1) La dimensién J corresponde a la pinza totalmente cerrada.
Nota 2) D1 es diferente de D2 con los dedos cerrados, ya que el eje
sobresale del extremo del dedo. La dimension J es diferente a la
dimensién G en posicion de carrera cerrada.
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Pinza neumatica de apertura paralela: Gran apertura — Serie MHL2 885
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ensiones MHL2-16DO

M5 M5

— - Conexion de apertura
Ranura de montaje de detectores magnéticos (4 posiciones)*  (Conexion de cierre de dedos) (de dedos) P
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xDimensiones de la ranura de montaje de los detectores magnéticos (Vista ampliada)
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2 x M5 prof. rosca 7 / 5 L
(Rosca de montaje)
Cerrado J
Vista transversal K (Dedos cerrados)
[mm]
Modelo A B C D E F G H J
MHL2-16D 40 | 45 60 | 28 68 | 98 128 | 26 98
MHL2-16D1 70 | 75 90 | 58 | 110 | 170 | 200 | 50 | 152
MHL2-16D2 90 | 95 | 110 | 78 | 130 | 210 | 240 | 70 | 192

Nota 1) La dimension J corresponde a la pinza totalmente cerrada.

Nota 2) D1 es diferente de D2 con los dedos cerrados, ya que el eje
sobresale del extremo del dedo. La dimensién J es diferente a la
dimensién G en posicion de carrera cerrada.

I!IJ Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catélogos especificos o nuestra informacién online.
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MHL2-20DO

.nensiones

Servicio de

. a M5 M5
Ranura de montaje de detectores magnéticos e
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=k = o
T — B
: +—R— —i= —
t—e— 10 = —p
Cerrado J o o
— Q

Vista transversal K (Dedos cerrados)

2 x M6 prof. rosca 7

(Rosca de montaje)

[mm]
Modelo A B C D E F G H J
MHL2-20D 54| 58| 71| 38| 82122 160 | 32 | 120
MHL2-20D1 96 | 100 | 113 | 80 | 142 | 222 | 260 | 68 | 195
MHL2-20D2 116 | 120 | 133 | 100 | 162 | 262 | 300 | 88 | 235

Nota 1) La dimension J corresponde a la pinza totalmente cerrada.
Nota 2) D1 es diferente de D2 con los dedos cerrados, ya que el eje
sobresale del extremo del dedo. La dimension J es diferente a la
dimensién G en posicion de carrera cerrada.




I I I T R I I T I R I I I I I I R I I I I I I R P I I Y )

SVCM Pinza neumatica de apertura paralela: Gran apertura — Serie MHL2 887

N

ensiones MHL2-25D0]

Ranura de montaje de detectores magnéticos
(4 posiciones)*

Servicio de
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* Dimensiones de la ranura de montaje de los detectores
magnéticos (Vista ampliada)

Cerrado J
2 x M8 prof. rosca 7

M
g

04H9'* prof. 4.5

&

N
o

-

4H9*5*prof. 4.5

4 x M8 prof. rosca 16

212

125
12

Vista transversal K (Dedos cerrados) (Rosca de montaje)

[mm]
Modelo A B C D E F G H J
MHL2-25D 66 | 70| 88| 48 | 100 | 150 | 196 | 38 | 146
MHL2-25D1 120 | 124 | 142 | 102 | 182 | 282 | 328 | 86 | 244
MHL2-25D2 138 | 142 | 160 | 120 | 200 | 320 | 366 | 104 | 282

Nota 1) La dimension J corresponde a la pinza totalmente cerrada.

Nota 2) D1 es diferente de D2 con los dedos cerrados, ya que el eje
sobresale del extremo del dedo. La dimensién J es diferente a la
dimensién G en posicién de carrera cerrada.

I!IJ Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catélogos especificos o nuestra informacién online.

(Rosca de montaje)

©32H9 "5 **prof. 1.5
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888 Serie MHL2 — Pinza neumatica de apertura paralela: Gran apertura ?f,svc
-nensiones MHL2-32DO
Ranura de montaje de detectores magnéticos 1/8 1/8
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(Rosca de montaje)

Cerrado J
Vista transversal K (Dedos cerrados)

[mm]
Modelo B C D E F G H J
MHL2-32D 86 | 110 60 | 150 | 220 | 272 | 56 | 202
MHL2-32D1 134 | 158 | 108 | 198 | 318 | 370 | 104 | 282
MHL2-32D2 178 | 202 | 152 | 242 | 402 | 454 | 148 | 366

Nota 1) La dimension J corresponde a la pinza totalmente cerrada.

Nota 2) D1 es diferente de D2 con los dedos cerrados, ya que el eje
sobresale del extremo del dedo. La dimension J es diferente a
la dimensién G en posicion de carrera cerrada.




r
Z

SvC

Servicio de

-nensiones MHL2-40DC]

Ranura de montaje de detectores magnéticos
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Pinza neumatica de apertura paralela: Gran apertura — Serie MHL2 889
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[mm]
Modelo B C D E F G H J
MHL2-40D 116 | 148 | 80 | 188 | 288 | 348 72 | 252
MHL2-40D1 174 | 206 | 138 | 246 | 406 | 466 | 130 | 336
MHL2-40D2 214 | 246 | 178 | 286 | 486 | 546 | 170 | 450

Nota 1) La dimensién J corresponde a la pinza totalmente cerrada.

Nota 2) D1 es diferente de D2 con los dedos cerrados, ya que el eje
sobresale del extremo del dedo. La dimension J es diferente a
la dimensién G en posicion de carrera cerrada.

I!IJ Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catélogos especificos o nuestra informacién online.






